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  第8课：系统时间的控制



亮灯时间控制（主程序）



  亮灯时间控制
（亮灯时间主程序）

注释：
从声音启
动到红外
感知的时
间



float tim_1=0.0f;
int ma_1=0;
int voi_1=0;
void SubRoutine_1();
void SubRoutine_2();
/*声音启动*/
void SubRoutine_1( )
{
    voi_1 = AI(6);
    while(voi_1 < 1800)
    {  voi_1 = AI(6); }
    return;
}
/*亮灯时间*/
void SubRoutine_2( )
{
    resettime();
    SetDO( 0x21, 1 ); ma_1 = AI(7);
    while(ma_1 > 500) { ma_1 = AI(7); }
    SetDO( 0x21, 0 );
    tim_1 =seconds();
    return;
}

void main()
{
    while(1)
    {
      SubRoutine_1 ();
      SubRoutine_2 ();
      printf( "\n\ntim_1=%f\n\n\n\n\n",tim_1 );
    }
}



测距小车

编写、调试以下项目程序探索规律




