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第3课：机器人的行走



VJC系统的安装
能力风暴下载网址：
http://www.abilix.com/support.php?software=&category=61&wd=&per_page=2

安装能力风暴VJC4.2：

下载后生成
的压缩包

解压后的生成
的系统安装文件

系统安装后生成
的桌面快捷方式







#include "SEIO.h"              //编译预处理命令
void main()                         //主函数
{
    SetMotoCL(0,80);           //0#端口闭环电机功率80
    SetMotoCL(3,80);           //0#端口闭环电机功率80
    wait( 0.500000 );            //延时等待0.5秒
    SetMoto(0,0);                 //0#端口电机功率0
    SetMoto(3,0);                 //3#端口电机功率0
}



VJC系统流程图界面简介
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编写、调试以下项目程序探索转向规律
1.机器人原地左转（以两轮中点为转向中心的转向）

2.以机器人右轮为转向中心的右转（以左轮为转向中心）

3.以某点为圆心向左走一个半径为1米的圆（向右走）

基本行走游戏赛事

2.机器人赛跑

4.机器人保龄球赛
5.机器人绕标赛

3.机器人射门赛

6.机器人长矛大战

1.精确停车



1.精确停车



机器人原地左转（以两轮中点为转向中心的转向）



机器人保龄球赛



机器人长矛大战





感受教育机器人
的无穷魅力吧！

来全国少儿文化艺术教育考评管理中心


